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Systemes logigques

Entrée A | Entrée B | Entrée C | Sortie1 | Sortie 2

0 0 0 1 1

0 0 1 0 0

Entrées Sorties 0 1 0 0 0
> S~ 0 1 1
~ Syst_é me 1 0 0

logique = 1 0 1 0 0

= 1 1 0 1 1

1 1 1 1 1

Table de vérite
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Entrées Sorties
Commande
du moteur =~
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Start Haut Bas |Avance| Recule
0 0 0
0 0 1
Entrées Sorties
0 0
Start 0 1
>> Avance
Bas Commande 1 0 0
du moteur S>> Recule 1 0 1
Haut
1 1 0
1 1 1

Table de verité ?
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Descente
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Arrét
O O
Haut A Start
Montée < Descente
1 O 0 1
Bas
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DO QO . Avance

Start Systeme
- _ combinatoire
as .
D1 Q1 . Recule

Haut .

\/

V
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DO QO Avance
ot Systeme >
art ] .
combinatoire
Bas
Haut D1 Q1 Recule
>
Horloge Start Bas Haut | Recule | Avance |Recule+ |Avance+
Arret
0O O
Haut A Rtart
Montée | <« Descente
1 O 0 1
Bas
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Start Bas Haut | Recule | Avance | Recule+ |[Avance+
0 X 0 0 0 0
1 X X 0 0 0 1
X 0 X 0 1 0 1
X 1 X 0 1 1 0
X X 0 1 0 1 0
X X 1 1 0 0 0
X X X 1 1 0 0
DO QO Avance
\ > —
Start oysteme Recule+ = ( Bas - Recule - Avance ) + ( Haut - Recule - Avance )
Bas
Haut > recle Avance+ = ( Start - Recule - Avance ) + ( Bas - Recule - Avance )
Horloge
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Bas

Recule
Avance

Recule +
Haut
Recule
Avance

Start
Recule

Avance
Avance +

Bas

Recule
Avance
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DO QO Avance

Systeme
combinatoire

Start

Bas
Recule
Haut b1 Q1

Bas >

Recule
Avance

Recule +

Horloge
Haut

Recule

Avance

Start

Recule

Avance
Avance +

Bas

Recule

Avance
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N A
Reset [ |1 Vel
Pin 3 (analog input 3) (| 2 | Pin 2 {analog input 1)
Pin 4 (analog input 2) (] 3 Pin 1 (PWM)
GND ] 4 | Pin 0 (PWM)
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N |
l 100nF (o 2 \ee
_ . |
cC Reset D 6 /Reset
Connecteur
ATtiny13 AVRASP
Avance 5| PBd PB2 |- 3 SCK
| PB1 I 4 MISO
| Recule 77 PED 5 MOSI
Gnd -
4 1 Gnd
T —— | Start -
Reset [ |1
. . e = III'IrE:E BaS
Pin 3 (analog input 3) L] 2 Pin 2 {(analog input 1)
Pin 4 (analog input 2) [] 2 Pin 1 (PWM] Haut
GND [] 4 | Pin O (PWM)
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void loop(){
// Lit les valeurs des entrées
Start = digitalRead(StartPin);
Bas = digitalRead(BasPin);
Haut = digitalRead(HautPin);

DO QO Avance // Calcule le nouvel état :
\ > AvancePlus = (Start && !Recule && !Avance) ||
Start Systeme
ar combinatoire (!Bas && !Recule && Avance);
Bas — ecule ReculePlus = (Bas && !Recule && Avance) ||
Haut S (!Haut && Recule && !Avance);

// Enregistre le nouvel état :
Avance = AvancePlus;
Recule = ReculePlus;

Horloge

// Active les sorties :
digitalWrite(AvancePin, Avance);
digitalWrite(ReculePin, Recule);
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